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» Biegsame, elektronische
Komponenten mit Gefiihl ...

[Takao Someya, PNAS,2004]
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» Was sollen’s konnen?

Beriihrungsempfindlich, =
grofRflachig,

biegsam,

diinn

und
positionsempfindlich!!

Menschliche Haut j‘>

[Schmidt, Neuro- und
Sinnesphysiologie, 2006]
Buchberger Gerda - Wie Roboter das Fuhlen lernen ... 3




» Wegwerfen??? - Nein, danke.
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» Quer durchgeschnitten
U N d (UNTER DEM ELEKTRONEN-MIKROSKOP)

angeschaut ...
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» Hochspannung

» Beriihrungsempfindlichkeit durch Aufladen
der Hohlraume
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Korona- oder Kontaktpolung
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» Ferroelektrete haben s in sich .

» Eigenschaften:

[ interne Ladungen — piezoelektrisch J
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» Ziemlich berihrungsempfindlich,
diese Ferroelektrete ...

» Piezoelektrizitat:

c
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» Positionsempfindlichkeit??
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» Bequemlichkeit von Ladungen
hutzen ...
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» Bequemlichkeit von Ladungen
hutzen ...

Anmerkung: |2

Positive Al —— - A2
Ladungstrager R

wurden

gezeichnet, da Messung I (t) = RMessung

die technische
Stromrichtung
den Strom der
positiven
Ladungstrager
beschreibt. Das
gilt, obwohl
Elektronen mit
negativen
Ladungen
flieRen.

GroRer

_Widerstand
Kleiner

Widerstand-
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» Touchpad

» Design eines 4-Kanal-
Touchpads

X
widerstands=
behaftete

E
gut-leitende rdung

Ferroelektret
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» Touchpad

» Design eines 4-Kanal-
Touchpads

widerstands=
behaftete

Erdung

gut-leitende
Ferroelektret Elektrode
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» Touchpad

» Design eines 4-Kanal-
Touchpads

widerstands=
behaftete
Elektrode
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gut-leitende
Elektrode

Ferroelektret

Erdung
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» Touchpad

» Design eines 4-Kanal- » Spannungssignale
Touchpads
Z 2
10 !
%\ O~ :
5 -10 ""ﬁ- M
H--F- D 0 .
S | a
310 Shad | |
rdung 7l
] | |

@ gut-leitende 5 0 5 10 15 20
Ferroelektret Elektrode Zeit (Mms)

Anmerkung: Positive Ladungstrager wurden gezeichnet, da die technische Stromrichtung den Strom
der positiven Ladungstrager beschreibt. Das gilt, obwohl Elektronen mit negativen Ladungen flieRen.
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» Touchpad

» 4-Kanal Touchpad

Sensorflache

Ferroelektret +

Antistatikmatte Al-Elektrode

» Signallandschaften
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» What else ...

[Samsung]
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DANKE@ERDR . EURE
AUFMERK SAMKEIT!
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